MercadoPublico

X JMC.EV

CARROCERIA PLANA JMC

CONQUER EV 6.0 TON
. mwmEw )

MOTOR EQUIPAMIENTO
Tipo de motor {\él),c\l}l:gl"ws)fncrono de iman permanente Cierre centralizado °
Potencia nominal / Aire acondicionado °
Potencia maxima (kw) 60/120
Radio + MPS + USB + GPS °
Torque nominal / + Bluetooth
Torque maximo (Nm) 220/500
Cabina basculante °
Velocidad nominal /
Velocidad maxima (RPM) 1200/4500 Volante ajustable °
Velocidad nominal / 90 Control funcional al volante °
Velocidad maxima (RPM)
Parasol de copiloto °
Juego de frenos ajustable °
Cabina Simple / Cabina amplia
Alzavidrios eléctricos °
Plataforma de chassis N800 - 4200
Neumatico 9.5R17.5 16PR SISTEMA DE FRENOS
Direccion Asistida eléctricamente
Sistema Aire
Distancia entre ejes (mm) 4.200
Delantero Tambor
Largo (mm) 7.320
Trasero Tambor
Ancho (mm) 2.200
Alto (mm) 2.335 SEGURIDAD
Capacidad de asientos 3
. ABS Si
Peso Bruto Vehicular (kg) 10.495
i . Sensor de retroceso Si
Capacidad eje delantero (kg) 3.760
i . Camara de retroceso v
Capacidad eje trasero (kg) 6.735
Capacidad de carga atil (kg)  6.000 SISTEMA DE FRENOS

RENDIMIENTO Tipo de baterias Litio - Ferofosfato (LFP)

Capacidad de bateria (kwh) 162,2

C-WTVC rango (km) 200 . B
Voltaje de bateria (V) 540
Capacidad (Ah) 150
Tiempo de carga rapida (h) 2
Delantero Paquetes de resortes semielipticos Gradeabilidad 20
con amortiguadores hidraulicos
Trasero telescopicos Garantia de baterias 5 afos 0 200.000 km

Las especificaciones sefialadas en este documento pueden sufrir modificaciones
y tener diferencias con los equipos disponibles en SKC. Para una mayor certeza
solicite su cotizacion del equipo especifico disponible. ®
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